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Po-skonCerfistartovaci sekvence se objevi uvitaci obrazovka s moznostmi volby
jiného jazyka, Jednotkami pfepinaci konzoly a zménou mistniho ¢asového pasma.
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Pred zahéjenim dlohy musi GNSS urcit kurz. se zapnutou
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Technologles

Poznamenejte si své sériové ¢islo z tohoto
Stitku

Budete ho potfebovat pro registraci produktu.

_ REGISTRACE PRODUKTU

Konektor
kamery

Konektor kabelaze

Reproduktor

montazni konektor
RAM
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UZIVATELSKA PRIRUCKA
~ AMANUAL
" je k'dispozici v moznostech Polni
poditad
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USB konektor

Konektor WiFi
antény

OBECNE VZDALENOSTI

Méjte tyto vzdalenosti po ruce pro nastaveni vozidla a zanavadeni.

Vozidlo
P Prima vzdalenost (ve sméru jizdy) mezi bodem otaceni vozidla a bodem zavesu
P> Bodni vzdalenost (kolmo ke sméru jizdy) od stfedové osy vozidla po bod zavésu
» Prima vzdalenost mezi bodem otaceni vozidla a anténou
P Bocni vzdalenost od stfedové osy vozidla k anténé

Mapovani postiiku
D Prima vzdalenost mezi zavésem/ piipojnym bodem a napravou zavésneho zafizeni
P Prima vzdalenost mezi zavésem/pripojnym bodem a mistem vypousteni produktu
P Bocni vzdalenost od stfedové osy vozidla ke stfedu ramena
P Prima vzdalenost mezi bodem otaceni vozidla a sekci 1

Aplikace mapovani postfikovacem/rozmetadlem
» Prima vzdalenost mezi zavésem/piipojnym bodem a napravou zavesneho zarizeni
D Prima vzdalenost mezi zavésem/pripojem a diskem
» Prima vzdalenost mezi diskem a celni hranou sekce 1

Konektor antény GNSS
pro pfistup k moznostem GNSS:

v hlavnim menu E vyberte moznost Nastaveni pfijimace GNSS @}.
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